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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robo6t budowlanych i montazowych przy budowie
przyszkolnego placu zabaw wediug zatozen programu Rzgdowego ,Radosna
Szkofa” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robé6t obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne,
wspolne dla robdt objetych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi dla
poszczegdlnych asortymentéw robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym
przypadku nastepujgco:
1.4.1. Chodnik
— wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.
1.4.2. Droga

— wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy
— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzeh i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu
— 0soba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem. Dla zadan nie prowadzonych
wedtug zasad FIDIC Inzynier/Kierownik projektu nazywany bedzie Inspektorem
Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.5. Jezdnia
— czesc¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Korona drogi

— jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni
— uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.



1.4.9. Koryto

— element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.10. Ksi gzka obmiaréw

— akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce
obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.11. Laboratorium

— drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materialéw oraz robét.

1.4.12. Materialy

— wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.13. Nawierzchnia

— warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obciazeh od
ruchu na podfoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a
podbudowa, zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezeh w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obciazeh od
ruchu na podioze. Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej lub dwdch warstw.
Podbudowa pomocnicza - dolna czes$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraC warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa odcinaj gca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.14. Niweleta

— wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodno $¢

— zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy

— wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze
réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.



1.4.17. Pobocze

— czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,
stuzgca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.18. Podto ze nawierzchni

— grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.19. Polecenie In zyniera/Kierownika projektu

— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant
— uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowa

— czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.22. Slepy kosztorys

— wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.23. Teren budowy

— teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesc¢ terenu budowy.

1.4.24. Zadanie budowlane

— czesc¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢é na wykonywaniu rob6t zwigzanych
z budowa, modernizacja/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonanych robot,
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy
budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych
przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw
glébwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy,
uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa;:



e Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje
projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang
przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorg
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno $¢ robét z dokumentacj a projektow g i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czesé
umowy, a wymagania okreslone w chocéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoéinych dokumentow
obowigzuje ich kolejnosc:

*  Umowa

» SzczegOtowe Specyfikacje Techniczne

» Dokumentacja Projektowa

« Dokumentacja kosztowa ( przedmiary robét dla dokumentacji projektowej )

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledoéw Ilub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od
wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacjg projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywaé
zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Wszystkie materialty i sprz et wymienione w Szczego6towych
Specyfikacjach Technicznych, w Dokumentacji Projekt owej lub przedmiarach
rob6t mog @ zostaé zastgpione na etapie post epowania przetargowego
réwnowa znymi_innych typow lub producentdw.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z
dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu
budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz
utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzgdzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu
robo6t projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.




Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r
i znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda
akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i
przyjmuje si e, ze jest wt aczony w cen ¢ kontraktow a.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do
przepis6w i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb Ilub doébr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
* lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopdéw i drég
dojazdowych,
» srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢ mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisbw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe
promieniowanie 0 stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg mialy aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.



Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po
zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte
pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na
uzycie tych materiatdéw od wiasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatébw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasno sci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg byé wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowa,
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w spos6b powodujacy minimalne
niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i
dotyczacych korzystania z wihasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac¢ sie do ustawowych ograniczeh naciskow osi
na drogach publicznych przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu
rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby
pojazdy nie spetniajgce tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy
powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukohczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw
dotyczacych bezpieczenhstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robo6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe
nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez
wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pehi
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakoéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow
lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robd6t i w sposob ciggly
bedzie informowaé¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle Z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, Z wyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowa zno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powofane sg konkretne normy
i przepisy, ktore spetniac maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisow. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Ro6znice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie
budowy bedg uwazane za wilasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany
jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystgpig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z



Zamawiajagcym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub
wysokosc¢ kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrbdta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatdbw przeznaczonych do robdét, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania
ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych
wladz na pozyskanie materiatow ze zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodia
wskazane  przez ~ Zamawiajgcego i jest  zobowigzany  dostarczyc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatbw pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okaza sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdw
do robdét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do
robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagah umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu
budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyba,
ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialtdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadaj gce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany)
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaptaceniem



2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu  w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
bedg one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami,
zachowaly swojg jakos¢ i wihasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdbw mogq by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Prébki materiatbw moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich
whasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materialdw pod wzgledem jakosci.

W  przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat
inspekcje wytwérni, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc
Wykonawecy oraz producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekciji,

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do
tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatdbw przeznaczonych
do realizacji robot,

e Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy,
Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry
nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet
uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.
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Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub
wymieniac¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i
wihasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw
na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z
warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materialdw i wykonywanych
robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, usuniete przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad
okaze sie skutkiem bftedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokiadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialtébw i elementéw robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni
wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazang kwestie.

11



Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez
Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako $ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac¢ i przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie
zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robo6t
gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogoln g opisuj aca:

e organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

* organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* sposo6b zapewnienia bhp.,

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

 wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot,

» system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan),

* spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdlow g opisuj acq dla kazdego asortymentu robat:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zaladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w
czasie transportu,

* sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych
elementéw robdt,

* sposb6b postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakosc¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania
prébek i badan materiatéw oraz robét.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze
zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badah w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét
z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone,
Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje,
zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie
do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu
w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu  Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.
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6.5. Raporty zbada n

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu
na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materiatbw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ materialdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw
wlasnych badan kontrolnych jak i wynikbw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac¢ prébki materiatow i prowadzic¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykazg, ze raporty Wykonawcy sg hiewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu
oprze sie wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i
rob6t z dokumentacjg projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty,
ktore posiadaja;

« certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o0 Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych
nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong

w pkt 1

0 i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez
ST, kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace
w sposOb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikbw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg
oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy
i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

* date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia
jakosci i harmonograméw robdét,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robat,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

« daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e« stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom Ilub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,

« dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania robot,

« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e« dane dotyczace jakosci materiatbw, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

* wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je
przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
beda przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika
projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnieh do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza sie w sposoéb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materiatéw, orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) -
(3) nastepujace dokumenty:
* pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
» protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
« protokoty odbioru robét,
» protokoty z narad i ustalen,
» korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie  dokumenty  budowy bedg zawsze  dostepne dla
Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcegdo.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t
zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru,
€0 najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do
celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m? jako diugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru
robo6t bedg zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiadac¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania rob6t.
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7.4. Wagi i zasady wa zenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce
odnosnym wymaganiom ST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w
spos6b ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym Ilub ostatecznym
odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w
robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane
w sposOb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym
etapom odbioru:
« odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
¢ odbiorowi czesciowemu,
+ odbiorowi ostatecznemu,
< odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robaot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu
na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i
w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz esciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci
rob6t. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robo6t. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robo6t z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest
protokét odbioru ostatecznego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujgce dokumenty:
¢ dokumentacje projektowg podstawowg =z naniesionymi zmianami oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

» szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

» dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z
STiew. PZ],

» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST i ew. PZJ,

* opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
i pomiaréw zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i
PzJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na
przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,

« geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

« kopie mapy =zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny
robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
e warto$¢ zuzytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
¢ podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan
0golnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

. Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

* opfaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

» konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

e tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
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Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i swiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniej-
szymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
Z pOzniejszymi zmianami).

Uwaga:
Ze wzgledu na trwaj gce prace nad ujednoliceniem i dostosowaniem polskic h
norm i przepisow do wymogéw Unii Europejskiej, dla przywotanych w tre $ci

niniejszych Specyfikacji Technicznych nale zy zastosowa € ich aktualne na
dzie n prowadzenia robot odpowiedniki.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.01

CPV 45112210-0

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB
DARNINY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
przy budowie przyszkolnego placu zabaw wedtug zalozeh programu Rzadowego
,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu gr. 15 cm, wykonywanych w ramach
robot przygotowawczych wraz z wywozem na odlegtos¢ 10 km.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciami podanymi w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdj ecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do
powtornego uzycia, nalezy stosowac:
— fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybér $rodka transportu zalezy od
odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 5.

Teren pod budowe placow i dojs¢ w pasie robot ziemnych, w miejscach
dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien
by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pOzniejszego
uzycia przy umachianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow
oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowié
zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubosé warstwy humusu,
sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna byc¢
zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera,
wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe
do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich,
aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola usuni ecia humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) i/lub m*® (metr szescienny)
zdjetej warstwy humusu.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m?/1 m? wykonania robét obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi i przy placach lub
odwiezieniem na odkiad,

10. przepisy zwi gzane

Nie wystepuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.02

CPV 45111000-8

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagchnicznej (ST) &
wymagania dotyce wykonania i odbioru robét ziemnychrzy budowie

przyszkolnego placu zabaw wediug zalozen programu Rzgdowego ,Radosna
Szkofa” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot ziemnych w czasie budowy dojs¢ oraz placéw i obejmuja;
- wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
- budowe nasypow, zasypow wykopdw,
- pionowego umocnienia scian wykopdow
- odwodnienia wykopow

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna

- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

1.4.2. Wysoko $¢ nasypu lub gt eboko $¢ wykopu
- rdznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.3. Nazewnictwo
- nasyp niski - ktérego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.
- wykop ptytki - ktérego giebokos$c¢ jest mniejsza niz 1 m.
- wykop $redni - ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
- wykop gteboki - ktérego gltebokos¢ przekracza 3 m.
- grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.
- odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy
nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
- wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru:

| =P
S
pds
gdzie:
fo - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z
BN-77/8931-12 , (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy

wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?®).
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- wskaznik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntéw
niespoistych, okreslona wg wzoru:

U =Y
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

- wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru:

E2
0 E1
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu

badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.4. Pozostale okre slenia podstawowe
sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w
ST D.02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez
Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty
przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac
nadmiarem objetosci rob6t ziemnych, zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrodet wiasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w ST
D.02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkiad.
Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na
terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu
zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.
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Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998

Lp. [Wyszczegolnienie |Jednostki [ Grupy gruntéw

wiasciwosci niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty | mato

niegliniasty zwietrzelina wysadzinowe
Zwir gliniasta glina  piaszczysta
pospotka rumosz zwiezia, glina
piasek gruby gliniasty zwiezia, glina
piasek Sredni 2zwir gliniasty | pylasta zwiezia
piasek drobny pospétka it, it piaszczysty, it
zuzel gliniasta pylasty
nierozpadowy bardzo

wysadzinowe
piasek gliniasty

pyt, pyt piaszczysty
glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

it warwowy

2 Zawartos¢ czastek

< 0,075 mm %

<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30

<3 od 3 do 10 > 10

3 Kapilarno$¢ bierna

Hyo m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik

piaskowy WP > 35 od25do35 |<25

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz agce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé

sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzgdzenia do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow
Wyboér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byc
dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i
zaladunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych

powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
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Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze
by¢ podstawa roszczeh Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport,
o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Doktadno $¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi
projektowanej nie powinny byé wieksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do
projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢
wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sie od projektowanego o wiecej niz
10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierdwnosci na
powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa,
albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierbwnosci, wynikajgce ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna
wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji
projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw
odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnig
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby powierzchniom gruntu
nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwalg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia
tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na whasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajagcego za te czynno$ci, jak
réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejgcych zbiornikbw naturalnych i urzadzen
odwadniajgcych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe
odwodnienie w catlym okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopdw
powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i
nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw woéd z
wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny
wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania innych
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robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w
czasie postepu robo6t ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykop6w, nalezy ujaé w rowy i
/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét
ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét z  iemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci
z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegoblng uwage nalezy zwrdci¢ na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako $ci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot

okreslono w pkcie 6 ST D.02.01.01, D.02.02.01 oraz D.02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwo $¢€ oraz zakres bada n i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego
podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét
ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 Pomiar szerokos$ci wykopow
Pomiar tasma, szablonem, fatg o diugos$ci 3 m i

2 Pomiar rzednych powierzchni|poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 10 m

wykopow
3 Pomiar spadku podtuznego dna | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 10 m
wykopu oraz w punktach watpliwych

4 Badanie zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
100 m” warstwy

6.3.2. Szeroko $¢ wykopu
Szerokos¢ nie moze r6zni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +
10 cm.
6.3.3. Rzedne powierzchni wykopow
Rzedne nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.4. Spadek podtu zny dna wykopu

Spadek podtuzny sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.
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6.3.5. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 oraz
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999
r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i
ich usytuowanie, powinien by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu. W przypadku gruntow dla ktérych nie mozna okreslic wskaznika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia ly, zgodnie z normg PN-S-
02205:1998.

6.4. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan
zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca
wymieni je ha wlasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych
w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce
na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie
majacg zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i
wielkos¢ potrgcenh za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2.  Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szeécienny) wykonanych rob6t
ziemnych oraz m? (metr kwadratowy) wykonanego umocnienia $cian wykopow
wypraskami stalowymi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowg podano w ST D.02.01.01,
D.02.02.01 oraz D.02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
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BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie ptytg
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa
1978.

Instrukcja badah podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997.

Wytyczne wzmachniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagchnicznej (ST) #
wymagania dotycge wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskgtib przy
budowie przyszkolnego placu zabaw wedlug zalozen programu Rzadowego
,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t ziemnych i obejmuja;
a.) wykopy przy wykonaniu amfiteatru, drogi i placu manewrowego, placéw
rekreacyjnych i dojs¢ ze schodami.
— wykonanie wykopow spycharkami,
— wykonanie wykopow koparkami podsiebiernymi,
— reczne plantowanie powierzchni gruntu,
b.) wykonanie wykopdw zwigzane z budowg stép fundamentowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST D.02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST D.02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory
bedzie stanowit podtoze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukciji
nawierzchni podatnych i potsztywnych  powinien charakteryzowac¢ sie grupg
nosnosci G;. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci,
nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G; zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST
D.02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST
D.02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w
calym okresie prowadzenia robo6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw
od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
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Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o
réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypdw byly odspajane oddzielnie, w
sposéb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych,
wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny byé
bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O ile Inzynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.  Wymagania dotycz ace zageszczenia i no $nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robo6t ziemnych
powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach
zerowych robot ziemnych

Strefa - ‘s
Minimalna wartos¢ I

korpusu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od 1.00

powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg
wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni
nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga byc¢
osiggniete przez bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjac
Srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg
okreslone w ST, proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E, zgodnie z PN-
02205:1998 rysunek 4.

5.3.  Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé
warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3
m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza
sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze
odbywac¢ sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z
niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 01.01.03 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli
szczego6lng uwage nalezy zwrécic¢ na:
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- sposob odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

- zapewnienie statecznosci skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

- doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

- zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtlug wymagan okreslonych w
pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.01.03 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu, m? (
metr kwadratowy) wykonanego umocnienia s$cian wypraskami stalowymi oraz
plantowanej powierzchni terenu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST01.01.03 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

- umocnienie Scian wykopu wypraskami stalowymi,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST 01.02 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nasypow przy budowie przyszkolnego placu zabaw
wedtug zatozen programu Rzadowego ,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t ziemnych w czasie budowy placow oraz dojs¢ i obejmujg mechaniczne
wykonanie nasypOw z gruntu przemieszczonego z wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST 01.01.03 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 01.01.03 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypoéw

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetnia¢
wymagania okreslone w PN-S-02205 :1998.
Tor rowerowy wykonac¢ z mieszanki gliny z humusem +cement.

Grunty i materialy do budowy nasypéw podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatno$¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-
02205 :1998

. Przydatne Tresé
Przeznaczenie Przydatne z zastrze zeniami zastrze zenia

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty

kamieniste, zwietrzelinowe, | 1. Rozdrobnione grunty skaliste gdy pory w gruncie skalistym

beda wypetnione gruntem lub

rumosze i otoczaki migkkie ; I

2. Zwiry i pospolki, rowniez materialem drobnoziarnistym
gliniaste

3. Piaski grubo, srednio i v beda woud
drobnoziarniste, naturaine i| 2 zwietrzeliny i rumosze 9 ymig's%e\xlvsﬂcr?gvﬁrk])ew
tamane gliniaste ]

Nadolne warstwy |4. Piaski gliniaste z|3  piaski pylaste, piaski zabezpieczone od wod

nasypow ponizej | domieszka frakcji zwirowo- | gliniaste, pyly piaszczyste i pyly gruntowych i
strefy przemarzania | kamienistej (morenowe) o powierzchniowych

wskazniku réznoziarnistosci
Uz15 4. Piaski prochniczne, z | do nasypdéw nie wyzszych niz
5. Zuzle wielkopiecowe i|wyjgtkiem pylastych piaskéw | 3 m, zabezpieczonych przed
inne  metalurgiczne  ze | préchnicznych zawilgoceniem
starych zwatéw (powyzej 5
lat) . . . .
6.  kupki  przywegtowe 5. Gliny piaszczyste, gliny i w miejscach suchych lub

gliny pylaste oraz inne o

przepalone W, < 35%

7. Wysiewki kamienne o

przejsciowo zawilgoconych
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zawartosci  frakcji  itowej
ponizej 2%

6. Gliny piaszczyste zwiezie,
gliny zwiezle i gliny pylaste
zwiezte oraz inne grunty o
granicy ptynnosci wy od 35 do
60%

do nasypéw nie wyzszych niz

3 m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniaste
o zawartosci frakcji itowej
ponad 2%

gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje sie na
glebokosci wiekszej od
kapilarnosci biernej gruntu
podtoza

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

0 ograniczonej podatnosci na
rozpad - tgczne straty masy
do 5%

9. Itotupki przyweglowe
nieprzepalone

gdy wolne przestrzenie
zostang wypetnione
materialem drobnoziarnistym

10. Popioty lotne i mieszaniny
popiotowo-zuzlowe

gdy zalegajg w miejscach
suchych lub sg izolowane od
wody

Na gérne warstwy
nasypow w strefie
przemarzania

1. Zwiry i pospotki

2. Piaski grubo i $rednio-
zZiarniste

3.  ltolupki  przyweglowe
przepalone zawierajace
mniej niz 15% ziarn mniej-
szych od 0,075 mm

4. Wysiewki kamienne o
uziarnieniu odpowiadajg-
cym pospoétkom lub zwirom

1. Zwiry i pospoiki gliniaste

2. Piaski pylaste i gliniaste

3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy plynnosci
mniejszej niz 35%

5. Mieszaniny  popiotowo-
zuzlowe z wegla kamiennego

6. Wysiewki kamienne gliniaste
o zawartosci frakcji towej >2%

pod warunkiem ulepszenia
tych gruntéw spoiwami, takimi
jak: cement, wapno, aktywne
popioly itp.

7. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne

drobnoziarniste i
nierozpadowe: straty masy do
1%

8. Piaski drobnoziarniste

0 wskazniku no$nosci
Wnos=10

W wykopach i
miejscach
zerowych do
gtebokosci
przemarzania

Grunty niewysadzinowe

Grunty watpliwe i wysadzinowe

gdy sa ulepszane spoiwami
(cementem, wapnem,
aktywnymi popiotami itp.)

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-

01.01.03 pkt 3.

3.2. Dobor sprz etu zag eszczajacego

W tablicy 2 podano, dla réznych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy
Sprzet do zageszczania powinien byc¢

doborze sprzetu zageszczajgcego.

zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajgcego wg

Rodzaje gruntu Uwagi
niespoiste: piaski, spoiste: pviv gliny. it gruboziarniste o]
Rodzaje urz adzen 2wiry, pospotki poIste: pyly gliny, fy i kamieniste przydat
zageszczajacych grubo s$¢é liczba grubo $¢é liczba grubo $¢é liczba nosci
warstwy przejsé warstwy przejsé warstwy przejsé maszy
[m] 1 ** [m] 1 ** [m] N *e* n
Walce statyczne 0,1do0,2 4do 8 0,1do 0,2 4.do 8 0,2do 0,3 4 do 8 1)
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gtadkie *
Walce statyczne 0,2do0,3| 8do12 0,2do0,3 | 8do12 2)
okotkowane *
Walce sFatycine 0,2do 0,5 6do 8 0,2do 0,4 6do 10 - - 3)
ogumione
Wa";fa‘(’j"l'(?éa*iylne 04do0,7 | 4do8 |02do04| 3do4 03do0,6 | 3do5 4)
Wwalce wibracyine | 4 34506 | 3do6 |02do04| 6do10 02do04 | 6do10 5)
okotkowane **
Zageszczarki 03do05 | 4do8 - - 02do05 | 4do8 6)
wibracyjne
Ubijaki
. 0,2do 0,4 2 do4 0,1do 0,3 3do5 0,2do 0,4 3do4 6)
szybkouderzajace
do 10 Mg 2rzucane 2 4do10 o erzen
sokosci od 5 do 10 2,0do 8,0 uderzen w | 1,0 do 4,0 uderzen w 1,0do 5,0 uderzen w
wy m punkt punkt punkt

*) Walce statyczne sg mato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zageszcza¢ warstwy grubosci = 15 cm, ciensze warstwy
nalezy zageszczac statycznie.

***) Wartosci orientacyjne, wtasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi:

1) Do zageszczania gornych warstw podioza. Zalecane do codziennego
wygtadzania (przywatowania) gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadajg sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malto przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatne sg walce $rednie i ciezkie, do gruntéw
kamienistych - walce bardzo ciezkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych, pospotek gliniastych i glin
piaszczystych.

6) Zalecane do zasypek waskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.01.01.03 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.01.01.03 pkt 5.
5.2.  Wykonanie nasypow

5.2.1. Przygotowanie podto za w obr ebie podstawy nasypu

Przed przystgpieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy
zakonczyc¢ roboty przygotowawcze.

5.2.1.1. Zageszczenie gruntu i no $nos$¢é w podio zu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntow
rodzimych, zalegajgcych w strefie podtoza nasypu, do gtebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz Ig =
1,0 Wykonawca powinien dogesci¢ podioze tak, aby powyzsze wymaganie zostato
spetnione.

Jezeli powyzsze wartosci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiggniete
przez bezposrednie zageszczanie podtoza, to nalezy podja¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych warto$ci
wskaznika zageszczenia.
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Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnos¢ warstwy gruntu podtoza nasypu na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E, zgodnie z PN-02205:1998
rysunek 3.

5.2.2. Wybér gruntéw i materiatow do wykonania nasy  pow

Wybdr gruntéw i materiatéw do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany
z uwzglednieniem zasad podanych w p-kcie 2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypéw

5.2.3.1. Ogolne zasady wykonywania hasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i
profilu podtuznego, ktére okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem
ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego réwnomiernego osiadania
nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do
budowy nasypow. Nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na calej
szerokosci.

b) Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w
zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero
po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o roznych wiasciwosciach nalezy wbudowywa¢ w oddzielnych
warstwach, o jednakowej grubosci na catej szerokosci nasypu. Grunty spoiste
nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywa¢ poziomo, a warstwy
gruntu mato przepuszczalnego (0 wspdiczynniku Kyo<10®° m/s) ze spadkiem
gornej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu
spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie
powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie sie wody.

e) Gorng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykona¢ z gruntow
niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnosci Ko = 6 x10 > m/s i
wskazniku réznoziarnistosci U = 5. Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o
takich wiasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na ulepszenie gornej
warstwy nasypu poprzez stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi.
W takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nosnosci i
mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekty, polegajacej
na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

f) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych
dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m powyzej najwyzszego
poziomu wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

g) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢é bezzwlocznie
wbudowany w nasyp. Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod
warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.3.2. Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypdéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnos¢é gruntu
przekracza warto$¢ dopuszczalng, to znaczy jest wieksza od wilgotnosci
optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktadac¢ nastepnej
warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposéb mechaniczny lub chemiczny,
poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.
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W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem,
poszczegdllne jego warstwy oraz korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych
powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidlowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zageszczonej warstwy
do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta
przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszyC jej i zagesci¢ w czasie
zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie
wadliwej warstwy.

5.2.4. Zageszczenie gruntu

5.2.4.1. Ogolne zasady zag eszczania gruntu
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roziozeniu, powinna byc¢
zageszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu
oraz wystepujacych warunkow.
Roziozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w
kierunku jego osi.

5.2.4.2. Grubo $¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny
zageszczajgcej zaleca sie okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i
typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej ST

Orientacyjne wartosci, dotyczace grubosci warstw réznych gruntéw oraz
liczby przejazdow réznych maszyn do zageszczania podano w pkcie 3.

5.2.4.3. Wilgotno $¢€ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej, z tolerancja;:

a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach malo i $rednio spoistych +0 %, -2 %
c) w mieszaninach popiotowo-zuzlowych +2 %, -4 %

Sprawdzenie wilgotnodci gruntu nalezy przeprowadzac¢ laboratoryjnie,
z czestotliwoscig okreslong w pktach 6.3.21 6.3.3.

5.2.4.4. Wymagania dotycz gce zageszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialdw, zageszczenie
warstwy nalezy okresla¢ za pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia lub
poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego
modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, nalezy
stosowa¢ tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe
okreslenie wskaznika zageszczenia I, wedlug BN-77/8931-12.

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wedtug normy BN-
77/8931-12, powinien na calej szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania podane w
tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Minimalnha wartos¢ I dla:

Strefa :
nasypu kategoria ruchu

KR3-KR4
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03

Nizej lezgce warstwy nasypu do giebokosci
od powierzchni rob6t ziemnych:
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-0,2do1,2m 1,00

Warstwy nasypu na gtebokosci od powierzchni robét
ziemnych ponizej:
-1,2m 0,97

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntéw dla
ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika zageszczenia, przyjmuje sie wartos¢
wskaznika odksztatcenia |, okreslonego zgodnie z normag PN-S-02205:1998.
Wskaznik odksztatcenia nie powinien by¢ wiekszy niz:

a) dla zwiréw, pospotek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wartosci I >1,0,

c) dla gruntow drobnoziarnistych o réwnomiernym uziarnieniu (pytow, glin
pylastych, glin zwieztych, itow — 2,0,

d) dla gruntéw roznoziarnistych (zwiréw gliniastych, pospétek gliniastych,
pytdbw piaszczystych, piaskow gliniastych, glin piaszczystych, glin
piaszczystych zwieztych) — 3,0,

Z uwagi na przeznaczenie nasypu pod konstrukcje chodnika Inzynier moze
dopusci¢ zmiane podanych powyzej parametrow zageszczenia

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest
wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do
wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagesci¢. Jezeli powtdrne zageszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca
powinien usung¢ warstwe i wbudowac¢ nowy material, o ile Inzynier nie zezwoli na
ponowienie préby prawidtowego zageszczenia warstwy.

5.3. Odktady

5.3.1. Warunki ogélne wykonania odktadéw

Roboty omowione w tym punkcie dotyczg postepowania z gruntami lub
innymi materiatami, ktére zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopéw, a
ktore nie bedg wykorzystane do budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z
inwestycja (place, drogi, dojscia i in).

Grunty lub inne materialy powinny by¢ przewiezione na odktad, jezeli:

a) stanowig nadmiar objetosci w stosunku do objetosci gruntéw przewidzianych do
wbudowania,

b) sg nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystania w innych pracach,
zwigzanych z budowg trasy drogowej,

c) ze wzgledu na harmonogram robot nie jest ekonomicznie uzasadnione
oczekiwanie na wbudowanie materiatéw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca moze przyja¢, ze zachodzi jeden 2z podanych wyzej
przypadkéw tylko wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie okreslone w
dokumentacji projektowej, harmonogramie robo6t lub przez Inzyniera.

5.3.2. Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalajg na to wlasciwosci materialdbw przeznaczonych do
przewiezienia na odklad, materialy te powinny by¢ w razie mozliwosci
wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypania dotéw i sztucznych wyrobisk oraz
do ewentualnego poszerzenia nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie
z dokumentacjg projektowg i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i
zageszczania gruntow oraz wskazowkami Inzyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiaru objetosci w sposéb
okreslony powyzej, materialy te nalezy przewiez¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce
odkiadu zostato wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez
Inzyniera. Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyska¢ zgode wiadciciela
terenu.
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Jezeli odklady sag zlokalizowane wzdluz odcinka trasy przebiegajacego w
wykopie, to:

a) odktady mozna wykona¢ z obu stron wykopu, jezeli pochylenie poprzeczne
terenu jest niewielkie, przy czym odlegto$¢ podndza skarpy odkladu od gornej
krawedzi wykopu powinna wynosic:

— nie mniej niz 3 m w gruntach przepuszczalnych,

— nie mniej niz 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednak mniejszym od 20%,
odkiad nalezy wykona¢ tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wody
stokowej,

c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wynoszacym ponad 20%, odklad nalezy
zlokalizowac ponizej wykopu,

Jesli odkiad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
Z wymaganiami, to zostanie on usuniety przez Wykonawce na jego koszt, wediug
wskazan Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen
Srodowiska naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego
miejscu, obcigzajg Wykonawce.

5.3.3. Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadow, a w szczegolnosci ich wysokos¢, pochylenie,
zageszczenie oraz odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
dokumentacji projektowej lub ST. Jezeli nie okreslono inaczej, nalezy przestrzegac
ustalen podanych w normie PN-S-02205:1998 to znaczy odkiad powinien by¢
uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku
korony od 2% do 5%.

Odktady powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otaczajacym
terenem. Powierzchnie odktadéw powinny by¢ obsiane trawa, obsadzone krzewami
lub drzewami albo przeznaczone na uzytki rolne lub lesne, zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiezienia na odktad powinno
by¢ przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiajg jego
wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w
dokumentacji projektowej, ST lub przez Inzyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawca powinien upewnic sie,
ze spetnione sg warunki okreslone w pkcie 5.3.1. Jezeli wskutek pochopnego
przewiezienia gruntu na odklad przez Wykonawce, zajdzie koniecznosé
dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopu, to koszt tych czynnosci w
catosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami okres$lonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji
projektowej i ST. W czasie kontroli nalezy zwréci¢ szczegllng uwage na
sprawdzenie:
a) zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonym w dokumentacji projektowej i ST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewniajacego ich statecznosé,
¢) odwodnienia,
d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po zakonczeniu eksploatacji ukopu.
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6.3. Sprawdzenie jako $ci wykonania nasypow

6.3.1. Rodzaje bada n i pomiarow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu
zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji, w dokumentacji
projektowej i ST.

Szczeg6lng uwage nalezy zwrdcié na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu,
¢) badania zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2. Badania przydatno sci gruntéw do budowy nasypéw

Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypu powinny byc¢
przeprowadzone na prébkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrédta. W kazdym badaniu
nalezy okresli¢ nastepujgce wiasciwosci:

- skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,

- zawartos¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,

- wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481:1988,

- wilgotnos$¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego,
wg PN-B-04481:1988,

— granice ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,

- kapilarnos¢ bierng, wg PN-B-04493:1960,

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.

6.3.3. Badania kontrolne prawidlowo $ci wykonania poszczegdinych
warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdllnych warstw

nasypu polegajg na sprawdzeniu:

a) prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wtasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

¢) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy
przeprowadzié nie rzadziej niz jeden raz na 200 m? warstwy,

d) nadania spadkdéw warstwom z gruntéw spoistych

e) przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntow w okresie
deszczow.

6.3.4. Sprawdzenie zag eszczenia nasypu oraz podio za nasypu

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na
skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku
modutéw odksztalcenia z wartosciami okreslonymi w niniejszej ST.
Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza sie aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia |s powinno by¢ przeprowadzone
wedtug normy BN-77/8931-12 , oznaczenie modutdw odksztatcenia wedtug normy
PN-S-02205:1998.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:

- jeden raz w trzech punktach na 200 m? warstwy, w przypadku okreslenia
wartosci g,

- jeden raz w trzech punktach na 800 m? warstwy w przypadku okreslenia
pierwotnego i wtérnego modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywaé do
dokumentéw laboratoryjnych. Prawidlowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy
nasypu lub podioza pod nasypem powinna by¢é potwierdzona przez Inzyniera
wpisem w dzienniku budowy.
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6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

- prawidtowosci wykonania skarp,
— szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu
zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp,
okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci
korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nhasypu z szerokoscig
wynikajacg z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacji
projektowej.

6.4. Sprawdzenie jako sci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odkladu polega na sprawdzeniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikaciji.
Szczegoblng uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) prawidtowos¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
¢) wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacje) odkfadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D.02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m® (metr szeécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako
réznica ogolnej objetosci nasypdw i ogdlnej objetosci wykopdw, pomniejszonej o
objetos¢ gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglednieniem
spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunku objetosci gruntu w stanie rodzimym
do objetosci w nasypie.

Objetos¢ nasypdéw bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie
obliczen z przekrojéw poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub
poziom gruntu po usunieciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

Objetos¢ odkladu bedzie okreslona w metrach szesciennych na podstawie
obmiaru jako roznica objetosci wykopow, powigekszonej o objetos¢ ukopow i
objetosci nasypoéw, z uwzglednieniem spulchnienia gruntu i zastrzezen
sformutowanych w pkcie 5

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru podano w ST 01.01.03 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 01.01.03 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nasypéw obejmuije:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na srodki
transportowe,
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transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

zageszczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,

wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

rekultywacje dokopu i terenu przylegtego do drogi,

odwodnienie terenu robat,

wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w ST 01.02 pkt 10.

47



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
. WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.05

CPV 45233220-7

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji technicznej (ST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego dla nawierzchni
dojsc¢ i placow przy budowie przyszkolnego placu zabaw wedtug zatozehn programu
Rzadowego ,Radosna Szkota” w Luslawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem koryta przeznaczonego do
utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. 0Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu

Oglélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do profilowania podtoza powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wptywu na
whasciwosci gruntu podioza.
4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczace transportu materiatdw podano w ST 01.01.04, pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.
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5.2.  Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do profilowania i zageszczania podioza,
jest mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym poditozu nie
moze odbywaé¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zag eszczanie podto za

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu
w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze
na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt
spehiajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpic do jego
zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (1)

Minimalna warto $¢ I.:

Strefa —
Ruch ciezki
korpusu i bardzo ciezki
Gorna warstwa 0 grubosci 1,03
20 cm
Na gtebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podtoza 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé¢ na
metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podtoza wediug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag  eszczonego podto za

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podioza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢é podtoze przed
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nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roziozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech
geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego Kkoryta
i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé
badan badan i pomiaréw
i pomiaréw
1 [Szerokosc¢ koryta Na kazdym zatamaniu w planie
2 |R6wnosé podiuzna | Losowo w 2 miejscach na odcinku
3 | ROwnos¢ poprzeczna |j.w.
4 | Spadki poprzeczne ? |j.w.
5 |Rzedne col0m
wysokosciowe
6 Uksztaltowanie osi w|co 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach
planie
7 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu
podioza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonaé¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko s$¢ koryta (profilowanego podio  za)
Szerokos$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rowno $¢ koryta (profilowanego podio  za)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-
metrowg tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowag tata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%.
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6.2.5. Rzedne wysoko sciowe
Ro6znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz £ 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podto  za)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego poditoza okreslony wg BN-
77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci
modutéw odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna byé¢
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17.
Wilgotnos$¢ gruntu poditoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
od -20% do + 10%.

6.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta
(profilowanego podto  za)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢é naprawione przez
spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtérne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogllne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— profilowanie dna koryta lub podtoza,
- zageszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podioza,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji

technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481
PN-/B-06714-17
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.06

CPV 45233220-7

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji technicznej (ST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych i odcinajacych dla budowy nawierzchni placow i dojs¢ przy budowie
przyszkolnego placu zabaw wedlug zalozen programu Rzadowego ,Radosna
Szkofa” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robo6t zwigzanych z wykonaniem warstw odcinajacych i odsaczajacych z piasku, o
grubosciach podanych w dokumentacji projektowej, stanowigcych czes¢
podbudowy pomocniczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski,
— zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajagcych powinny
spetnia¢ nastepujgce warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

D15

das <5
gdzie:
Di;s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub
odsaczajacej

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Dla materialtéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych
warunek szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na
warstwie odcinajacej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;
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gdzie:
U - wskaznik r6znoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe
odcinajaca,
dip - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe
odcinajgca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych
powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsgczajacych i
odcinajacych powinny spetia¢ wymagania normy PN-B-11111, dla klasy I i Il

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinien spetniaé
wymagania normy PN-B-11112.

2.4, Skiladowanie materiatow

2.4.1. Sktadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajacej lub

odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i
zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno byé réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. 0Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujagcy do wykonania warstwy odcinajgcej powinien

wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— réwniarek,
— walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D.01.01.07
.Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”.

Warstwa odcinajaca powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych. Grubosc¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna byc taka,
aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosé projektowana.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej nalezy przystgpi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od
dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi sie, w
kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zagtebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢
wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajgca i odsaczajgca
powinna by¢ zageszczana pltytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia
nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug
PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W  przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe
odsaczajgca lub odcinajgca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia
wedtug normalnej préby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa
jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig
wody i rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy

Warstwa odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy
powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow
koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza
Wykonawce robdt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
6.2. Badania przed przyst apieniem do robot
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania
kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie witasciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i
odcinajacej

Lp. Wyszczegdlnie Minimalna czestotliwos¢ badan i
nie badan i pomiarow
pomiaréw

1 |Szerokos¢ warstwy | Na kazdym zatamaniu w planie

2 |R6wnosé podiuzna | Losowo w 2 miejscach na odcinku

3 |Rownosé j-w.
poprzeczna

4 |Spadki poprzeczne ” |j.w.

5 |Rzedne co10m

wysokosciowe

Uksztaltowanie osi w | €0 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach
planie ”

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej
Przed odbiorem:

w 3 punktach,

8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnos¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szeroko $¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. RoOwno $¢ warstwy
Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé
4 metrowa fatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa fata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

58




6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajgcej na prostych i tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancjg + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysoko $ciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz £5cm
6.3.7. Grubo $¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentaciji
projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch
warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci
Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co
najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot
nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad
na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajagcej i odsaczajgcej, okreslony wg
BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie
wartosci modutéw odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-
06714-17. Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady post epowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatlu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogllne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajace;
i odsgczajace;j.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 8.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancjiwg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa
obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy
materiatu 0 grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej,
— wyrdéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714 Kruszywa mineralne. Badania.

PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

13043:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.07

CPV 45233220-7

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie przy budowie przyszkolnego placu zabaw
wedtug zatozeh programu Rzadowego ,,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudéw 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie wg PN-S-06102 i obejmujg ST: D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie
z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg
i podbudowe zasadniczg w/g Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna

- proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnos$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okre slenia podstawowe

sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w ST dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

ST 01.01.10 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie podano w ST dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbudow:
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej

1-2  kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe
jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac od
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na
sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3
grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwo sci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa
naturalne Kruszywa tamane
Lp Wyszczegdlnienie Badania
wiasciwo s$ci Podbudowa wediug
zasadnicza
zasadnicza (wjazdy, chodnik | pomocnicza
)
1 Zawartos¢ ziarn od 2 do
mniejszych niz 0,075 od 2 do 10 od 2 do 10 12 PN-B-06714-15
mm, % (m/m)
2 Zawartosc¢ nadziarna,
% (m/m), nie wiecej niz 5 5 10 PN-B-06714-15
3 Zawartosé ziarn
nieforemnych 35 35 40 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wiecej niz
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Zawartosé

zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), 1 1 1
nie wiecej niz

PN-B-04481

Wskaznik piaskowy po
pieciokrotnym
Zageszczeniu metodq | od 30do 70 od 30 do 70 od 30 do 70

lub Il wg PN-B-04481, %

BN-64/8931-01

Scieralno$¢ w bebnie
Los Angeles

a) Scieralnos¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie wiecej niz 35 35 50
b) Scieralnos¢
czesciowa po 1/5 petnej
liczby  obrotéw, nie
wiecej niz 30 30 35

PN-B-06714-42

Nasigkliwo$é,  %(m/m),
nie wiecej niz 2,5 3 5

PN-B-06714-18

Mrozoodpornos¢, ubytek
masy po 25 cyklach
zamrazania, %(m/m), 5 5 10
nie wiecej niz

PN-B-06714-19

Rozpad krzemianowy i
zelazawy tacznie, %
(m/m), nie wiecej niz

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39

10

Zawarto$é zwigzkow
siarki w przeliczeniu na 1 1 1
S03, %(m/m), nie wiecej
niz

PN-B-06714-28

11

Wskaznik nos$nosci Wnes
mieszanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz
Is >1,00 80 80 60

PN-S-06102

2.3.3. Materialy do ulepszania wla $ciwo sci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
cement portlandzki wg PN-B-19701,
wapno wg PN-B-30020,
popioty lotne wg PN-S-96035,
zuzel granulowany wg PN-B-23006.

Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania
réwnorzednych efektéw ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilo§¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-

06102.

2.3.4. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy

z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
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a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace
wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostaltych materiatdbw powinien odbywaé sie zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST
D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajgcym
nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania
nalezy sprawdzi¢ wzorem:

~15 <5 (1)

w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy
podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podfoza,
w milimetrach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na
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drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na
miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej
grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci
projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac¢ 20
cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposéb
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki  kruszywa podczas zageszczania powinna
odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke
nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1,
Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utlozeniem nastepnej warstwy, powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za
zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania
kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi w celu akceptacji materialdbw. Badania te powinny obejmowacé
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwo $¢€ oraz zakres bada n i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Maksymalna

Minimalna liczba badan powierzchnia

Lp. Wyszczegélnienie badan na dziennej dzialce podbudowy
roboczej przypadajaca na jedno

badanie (m?

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnos$¢ mieszanki
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3 Zageszczenie warstwy 3 probki w miejscach wskazanych przez Inzyniera

Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
4 kruszywa
pkt 2.3.2 yw

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt
2.3. Prébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno $¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancjg
+10% -20%.

Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac¢ sie az do osiggniecia
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wediug BN-77/8931-12. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen pitytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 500 m?, lub
wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za
prawidtlowe, gdy stosunek wtérnego modutu E, do pierwotnego modutu
odksztatcenia E; jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej

podbudowy.
B2 o o2
Eq

6.3.5. Wiasciwo sci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wlasciwosci
okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badah petnych powinny by¢é pobierane przez Wykonawce w
sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo $€ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy w miejscach wskazanych przez Inzyniera
2 Réwno$é podiuzna co 10 m fatg na kazdym odcinku chodnika

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy w miejscach wskazanych przez Inzyniera
4 Spadki poprzeczne 10 razy w miejscach wskazanych przez Inzyniera
5 Rzedne wysokosciowe colO0m
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6 Uksztattowanie osi w planie colO0m

Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej
Przed odbiorem:
w 3 punktach

7 Grubos$¢ podbudowy

Nos$nos¢ podbudowy:
8 - modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
- ugiecie sprezyste €0 najmniej w 2 punktach

6.4.2. Szeroko $¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rowno $¢ podbudowy
Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub tatg
dostosowang do szerokosci wykonywanych elementow robot.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysoko sciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegop  odto za
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz+5 cm.
6.4.7. Grubo $¢ podbudowy i ulepszonego podio  za
Grubos¢ podbudowy nie moze sie rézni¢c od grubosci projektowanej o
wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w
tablicy 4,

— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy
4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa | YWWymagane cechy podbudowy
z kruszywa o
wskaz'n‘iku Wskaz’nik_ Maksymalne ugiecie Minimalny moglui oc_iksztalcenia mierzony
Wnos Nie zageszczenia | gprezyste pod kotem, mm ptyta o $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym s nie od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz 40 kN 50 kN obcigzenia E, obcigzenia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
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6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
podbudowy

6.5.1. Niewta $ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢é naprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o
wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca
powinien na witasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewla sciwa grubo $¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci,
Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z
decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwos$ciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét
nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad,
na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewla sciwa no $nos¢é podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone
przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawca podbudowy tylko
wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania
robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogllne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne 2z dokumentacja projektowa, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w ST:
01.01.10 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-EN933-1:2000 ;
PN-EN
9331:2000/A1:2006
PN-EN 933-4:2008

PN-EN 1097-5:2008

PN-EN1097-6:2002
PN-EN1097-
6:2002/A1:2006 PN-
EN1097-
6:2002/AC:2004
PN-EN1097-
6:2002/Ap1:2005
PN-EN 1367-1:2007

PN-B-06714-37
PN-EN 1744-1:2000

PN-EN 1097-2:2000
PN-EN 1097-
2:2000/A1:2008
PN-EN 1097-3:2000

PN-B-06714-37:1980
PN-B-06714-22:1984
PN-EN 13043:2004 ;
PN-EN

13043:2004/AC:2004

PN-EN 1744-1:2000
PN-EN 13043:2004

PN-EN 197-1:2002

EN 13055-
1:2002/AC:2004

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zanieczyszczen obcych

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw -- Oznaczanie
skiadu ziarnowego -- Metoda przesiewania

zawartosci

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw -- Cze$c¢ 4:
Oznaczanie ksztattu ziarn -- Wskaznik ksztattu

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw --
Czesc¢ 5: Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w
suszarce z wentylacjg

Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw --
Czesc¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

Badania wilasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na
dziatanie czynnikéw atmosferycznych -- Czes$¢ 1: Oznaczanie

mrozoodpornosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw -- Analiza

chemiczna
Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw --
Metody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw --
Oznaczanie gestosci nasypowej i jamistosci
Kruszywa mineralne -- Badania -- Oznaczanie
krzemianowego

Kruszywa mineralne -- Badania -- Oznaczanie przyczepnosci
bitumow

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw -- Analiza
chemiczna

rozpadu

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywa lekkie-Czes¢l:Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i
rzadkiej zaprawy
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EN 459-1:2003

PN-EN 1008:2004

PN-S-06102:1997
PN-5-96023:1984
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Wapno budowlane — Cze$¢ 1:Definicje, wymagania i kryteria
zgodnosci

Woda zarobowa do betonu -Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w
tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego

Drogi samochodowe -- Popioty lothe

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie piytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci  nawierzchni
planografem i tatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poitsztywnych, IBDIM -

Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.01.08

CPV 45233220-7

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie przy budowie przyszkolnego
placu zabaw wedlug zalozen programu Rzadowego ,Radosna Szkofa” w
Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy 2z kruszywa ‘tamanego
stabilizowanego mechanicznie o grubosci zgodnej z dokumentacjg projektowa w
danej lokalizacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowaneg o0 mechanicznie

- jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosnag
nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okre s$lenia podstawowe

sgq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno byé kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych
od 8 mm.

Kruszywo powinno byé¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez
domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST
01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwo sci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢é wymagania okreslone w ST 01.01.09
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
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3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D.01.01.09 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podio za

Przygotowanie podfoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.2.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w
ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkfadania i zageszczania mieszanki podano w ST
01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst apieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania
kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot
podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 01.01.09 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST 01.01.09
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikaciji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST 01.07 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.02.01

CPV 45233253-7

CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagchnicznej (ST) #
wymagania dotycge wykonania i odbioru robo6t zgdanych z wykonaniem
chodnikéw na terenie przyszkolnyprzy budowie placu zabaw wedtug zatozen
programu Rzadowego ,Radosna Szkofa” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowej gr. 6¢cm wi/g
dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa

- ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwach potgczonych ze sobg trwale w
fazie produkciji.

Pozostate okreslenia podstawowe

sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez
uprawniong jednostke.
Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie
kostek roéwne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o
grubosci < 80 mm.
Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnikéw, schodéw i placu stosuje sie
betonowa kostke brukowa o grubosci 60 mm fazowana, a na dojazd do rolkowiska
niefazowana.

Kostki o takiej grubosci sa produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
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- na dlugosci +3 mm,
- na szeroko$ci =3 mm,
- na grubosci +5 mm.
Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne
okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. | Cechy Wartos¢
1 Wytrzymato$é na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasigkliwo$¢ wodg wg PN-B-06250 , %, nie wiecej niz 5
3 Odporno$¢é na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-
06250:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wiecej niz 5
c) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci
prébek nie zamrazanych, %, nie wiecej niz 20

4 Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, nie wiecej niz

4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek bruko wych
Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez
dodatkow, klasy nie nizszej niz ,32,5". Zaleca sie stosowanie cementu 0 jasnym
kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.

Kruszywo do betonu

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajagce wymaganiom PN-B-
06712. Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej
mieszanki betonowej, przy zalozonych parametrach wymaganych dla
produkowanego wyrobu.

Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.
Dodatki

Do produkciji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow
i barwnikow, zgodnie z recepta laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniajg gotowym
wyrobom wieksza wytrzymatosé, mniejsza nasigkliwos¢ i wiekszg odpornosé¢ na
niskie temperatury i dziatanie soli. ~Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce
trwale wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu

Oglélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Male powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje sie recznie.
Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor,
mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia ukfadajgce. Urzadzenie skiada sie z

78



wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory pltytowe z ostong z
tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sg warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymaltosci projektowanej,
kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i
spina tasmg stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami
podanymi w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢é mniejszy niz 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to nawierzchnie
chodnika z kostki brukowej mozna wykonywac¢ bezposrednio na podiozu z gruntu
piaszczystego o WP = 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-
06712.

Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac sie w granicach od 3
do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa ods gczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chodnika przewidziana
jest warstwa odsaczajgca, to jej wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami
okreslonymi w ST D.04.02.01 ,Warstwy odsaczajgce i odcinajace”.

5.5. Warstwa podbudowy

W zaleznosci od rodzaju podbudowy przyjetej w dokumentacji projektowej,
wykonanie podbudowy powinno by¢ zgodne z odpowiednig ST:
- podbudowa z kruszywa tamanego, wg ST D.04.04.02,
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5.6. Ukfadanie chodnika z betonowych kostek brukowy  ch

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek,
mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru - wczes$niej ustalonego w dokumentacji
projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke ukilada sie na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposob,
aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadac ok.
1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastepnie
zamies¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub
mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje sie wibratory
ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno
uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materialem do wypetnienia
i zamies¢ nawierzchnie. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielegnaciji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy
producent kostek brukowych posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robot
Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg
projektowg i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- glebokosci koryta:
— 0 szerokosci do 3 m: +1cm,
— szerokosci koryta: £5 cm.
Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow
poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg
projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidiowosci wykonania chodnika z betonowych kostek
brukowych  polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg
projektowg oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
Sprawdzenie rowrigi chodnika

Sprawdzenie réwnosci hawierzchni przeprowadzac¢ nalezy tatg co najmniej
raz na kazde 100 do 200 m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak
nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie
powinien przekracza¢ 1,0 cm.

Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca
niwelacji, biorgc pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co
10m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania
niwelety nie mogq przekracza¢ = 3 cm.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z
poziomica, co najmniej raz na kazde 100 do 200 m? chodnika i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z
brukowej kostki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- wykonanie podsypki,
— utozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN Kamien naturalny -- Oznaczanie odpornosci na $cieranie
14157:2005

PN-EN 206- Beton zwykty

1:2003

PN-EN Kruszywa do betonu

12620:2004/AC:

2004

PN-EN 197- Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
1:2002 ocena zgodnosci

PN-EN Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania préobek,
1008:2004 badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym

wody odzyskanej z procesow produkcji betonu
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.02.02

CPV 45233253-7

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE |
PALISADY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego i palisady wokét placow i chodnikbw na terenie
przyszkolnym przy budowie placu zabaw wedtug zatlozen programu Rzgadowego
,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe

- prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

Pozostate okrgenia podstawowe

- palisada — betonowe elementy w postaci palik@nednicy@llcm i di. 25cm
rozgraniczajce jednostronnie lub dwustronniagi komunikacyjne od terenéw nie
przeznaczonych do komunikacji

sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701,
— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrze za chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozréznia sie dwa rodzaje
obrzezy:
— obrzeze niskie - On,
- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek
wymiarowych obrzeza dzieli sie na:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.
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Dla potrzeb realizacji niniejszego zadania przyjeto zastosowanie oznaczenia
betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm gat.
1 On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrze za chodnikowe - wymagania techniczne
Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w
tablicy 1.

~

Rysunek 1. I Ksztatt betonowego
obrzeza ;; chodnikowego
<
Tablica 1. J“L Wymiary obrzezy
M

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r

75 6 20 3
on 100 6 20 3

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiar Gatunek 1
! +8
b, h +3

Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw
nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypuktos¢é powierzchni i krawedzi w mm 2
?gcrgrr];ﬁzj)acych powierzchnie gorne niedopuszczalne
Ograniczajacych pozostate
_ SZEZSFbY_ powierzchnie: )
i uszkodzenia .
krawedzi i narozy liczba, max 20
diugos¢, mm, max 6

gtebokos¢, mm, max
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Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na
sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek
i przekiadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5
cm, dlugos$¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$¢ obrzeza.
Beton i jego skladniki

Do produkcji obrzezy i palisady nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250,
klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na taw e i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111, a
piasek - wymaganiom PN-B-11113.
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadaé
wymaganiom podanym w ST D.08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. 0Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Oglélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrze zy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu
pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. 0Ogdlne wymagania dotycz gce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport obrze zy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe i palisady betonowe moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum
0,7 wytrzymalosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i
uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatdw
Transport pozostatych materiatbw podano w ST D.08.01.01 ,Krawezniki
betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2.  Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywaé¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
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5.3. Podto ze lub podsypka (tawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza czy palisady moze stanowi¢ rodzimy grunt
piaszczysty lub podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5
cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem
lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrze zy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe i palisade nalezy ustawia¢ na wykonanym
podiozu w miejscu i ze Swiatlem (odlegtoscig gérnej powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je
piaskiem Ilub zaprawg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie
na petng gliebokosé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst agpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania
materialtdw przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary
diugo$ci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego
lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z
dokladnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach
elementow wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z doktadnos$cig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatébw powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatbw wymienionych w pkt
2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robét nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub
piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt
5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,

- niwelety goérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100
m dtugosci obrzeza,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac
calkowite wypeltnienie badanej spoiny na peing gtebokose¢.
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Dla potrzeb niniejszego zadania nalezy przyja¢ proporcjonalne tolerancje
doktadnosci wykonania obrzeza

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza
chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
— rozscielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
- wypeinienie spoin,
— obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Geotechnika - Roboty ziemne -Wymagania ogolne

PN-EN 206-1:2003  Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 13139:2003  Kruszywa do zaprawy

PN-EN Kruszywa do betonu

12620:2004/AC:2004

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
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PN-EN 197-1:2002

PN-EN 1008:2004
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

drogowych. Zwir i mieszanka
Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

89



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.02.03

CPV 45233250-6

NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni
poliuretanowej przy budowie przyszkolnego placu zabaw wedtug zatozeh programu
Rzadowego ,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.

1.3 Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej placu zabaw w/g
wytycznych dokumentaciji projektowej oraz Rzgdowego programu ,Radosha
Szkofa”.

1.4 Ogolne wymagania dotycz gce robét

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotycz ace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.  Materiaty do nawierzchni poliuretanowych

Wszelkie materiaty uzyte do produkcji nawierzchni oraz same nawierzchnie
posiadajg wymagane atesty PZH i ITB .

Nawierzchnie otrzymuje sie jednowarstwowo, przez ufozenie na
odpowiednio przygotowanym podiozu warstwy granulatu EPDM zespojonego
lepiszczem poliuretanowym. Warstwg odpowiadajaca za bezpieczny upadek jest
warstwa granulatu ktérej grubosé ma zabezpiecza¢ przed upadkiem z wysokosci
maksymalnej 1,50 m, np. ELTAN Play gr. 45mm.

Kolorystyka nawierzchni:

« nawierzchnia w strefach ochronnych urzadzen -  kolor
pomaranczowy — paleta barw PANTONE: 152 C; RAL: 2011
Tieforange

« nawierzchnia $ciezki w obrebie placu zabaw — kolor niebieski —
paleta barw PANTONE: 540 C; RAL: 5003 Saphirblau

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogolne”.

Montaz odbywa sie poprzez nakladanie nawierzchni za pomocg
specjalistycznych urzadzen lub recznie. Wykonywanie nawierzchni poliuretanowych
wymaga duzego doswiadczenia i obwarowane jest Scistym rygorem
technologicznym, dlatego tez producent autoryzuje tylko tych wykonawcow, ktérzy
speiniaja odpowiednie warunki oraz wykazujg sie nalezytg starannoscig i
przestrzeganiem rygoréw jakosciowych.
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Nalezy uzywaé najlepszych urzadzen do instalacji nawierzchni
poliuretanowych. Daje to gwarancje profesjonalnego montazu i pewnos$¢, ze efekt
finalny w 100% oddaje zatlozenia technologii producenta nawierzchni.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2.  Transport granulatu
Granulat mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2.  Przygotowanie podto za

Podloze stanowi przepuszczalna podbudowa 2z kruszyw i warstw
odsaczajacych.
Konstrukcja podtozai:
« warstwa wyréwnawcza — kliniec (5 - 20 mm) 50cm
e kruszywo tamane (32- 64 mm) 15,0 cm
« warstwa odsgczajgca — piasek 10,0 cm

5.3.  Przygotowanie podto za

« Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej
producenta.

« Atest PZH dla ofiarowanej nhawierzchni.

« Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla
wykonawcy na realizowang

5.4.  Utrzymanie nawierzchni syntetycznej

Komponenty uzywane do wykonywania nawierzchni EPDM poza wysokg
elastycznoscig odznaczajg sie réwniez bardzo wysoka odpornoscia na zuzycie.
Oznacza to, ze nawet po kilku latach intensywnej eksploatacji nawierzchnia
zachowuje swoje najlepsze cechy. Duza elastycznos¢ czyni jg rowniez odporng na
celowe zniszczenie (wandalizm), dzieki czemu mozna jg stosowa¢ w obiektach
ogolnodostepnych i niestrzezonych. Wszystkie wymienione wtasnosci powoduja, ze
nawierzchnie z rodziny poliuretanowych nie wymagajg praktycznie zadnych (poza
normalnym zachowaniem czystosci) zabiegéw konserwacyjnych, dzieki czemu
koszty ich utrzymania sg minimalne. Zaleca sie czyszczenie wodg z uzyciem myjki
cisnieniowej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00. ,Wymagania
ogolne"

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne"
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00 ,Wymagania ogoine”.

Roboty uznaje sie za zgodne 2z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? nawierzchni poliuretanowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

- przygotowanie  odpowiednich  warstw podbudowy w zaleznosci od
przepuszczalnosci

- dostarczenie materiatow,

— mieszanie komponentéw, ukfadanie maty, natrysk

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. Normy i dokumenty zwi gzane

— Atesty PZH
- Instrukcje producentéw
— Norma PN/EN 1177 — nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST.03.01

CPV 45112710-5

URZADZANIE TERENOW ZIELENI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z zatozeniem i pielegnacja zieleni
przy budowie przyszkolnego placu zabaw wedtug zalozeh programu Rzadowego
,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z:
- wykonaniem zywoptotéw formowanych
- zakladaniem i pielegnacjg trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach wraz
Z humusowaniem w-wag gr. 10 cm

1.4.  Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna

- ziemia posiadajgca whasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwa;.
Materiat roslinny

- sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.

Pozostate okreslenia

podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogéblne wymagania dotycz ace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2.  Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac
nastQpUche charakterystyki:
ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze
by¢ zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.

2.3.  Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby mogg by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku
rozktadu réznych odpadkdéw roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekalidw, kory
drzewnej, chwastow, kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w
sposoéb i w warunkach zapewniajgcych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow
jakosci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu
z fekaliami i sciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-
01, a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011.

2.4.  Materiat ro slinny sadzeniowy

« pecherznica czerwonolistna diabolo — Physocarpus purpurea Diabolo,
« pecherznica zottolistna — Physocarpus opulifolius Luteus.
« trawniki - darn petna z rolki

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion
réznych gatunkéw.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skiad
gatunkowy, klase, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢
kietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skiadem

chemicznym (zawartos¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy
zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu

Oglélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2.  Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
- walu kolczatki oraz walu gtadkiego do zakladania trawnikow,
— kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej,
koparki),

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycz ace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2.  Usuniecie i nasadzenie drzew i krzewow

Zakres rob6t obejmuje:
- wyciecie drzew,
— obciecie galezi i wierzcholka z utozeniem w stosy,
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— odrgbanie korzeni,
- wydobycie pnia z przemieszczeniem i utozeniem w stosy,
— zasypanie dotu z zageszczeniem nasypu,
- wywiezienie diuzyc,
- wywiezienie karpiny,
- wywiezienie galezi,
— catkowita wymiana ziemi w dotku , przy sadzeniu drzew i krzewdw,
— scidlkowanie korg (ok. 6 cm) powierzchni obsadzanej krzewami
— nasadzenie krzewoéw w formie zywoptotu co 70 cm:
- pecherznica czerwonolistna diabolo — Physocarpus purpurea Diabolo,
- pecherznica zétolistna — Physocarpus opulifolius Luteus.
Przez pojecie drzewo nalezy rozumie¢ rosliny o srednicy > 10 cm.
Przez pojecie krzew nalezy rozumie¢ rosliny o s$rednicy < 10 cm.
Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzewow beda wykonywane
mechanicznie. Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym sprzetem:
— pita motorowa fancuchowa,
- spycharka gasiennicowa,
- koparka chwytakowa,
— podnosnik widtowy,
— ciagnik z przyczepa dluzycowa.
Lokalizacja drzew i krzewbw przewidzianych do wyciecia okresla
dokumentacja. Obowigzuje wymodg okreslenia kierunku spadania wycinanego
drzewa wraz z zabezpieczeniem dla ruchu pieszego i kolowego wyznaczonej
powierzchni.
Po wycieciu drzewa i krzewdw nalezy bezzwlocznie usungé¢ ich czesci
naziemne.
Przepisy zwigzane:

BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
PN-62/S-04011 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia
gruntu.

5.3.  Trawniki

Wymagania dotyczgce wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg
nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajng teren powinien by¢
obnizony w stosunku do gazonéw lub kraweznikéw o ok. 5 cm - jest to miejsce
na ziemie urodzajng

- przy zaktadaniu trawnikOw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac¢
sie 2 do 3 cm nad terenem,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwag i wymieszana z
kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziemie nalezy walowa¢ watem gtadkim, a potem
walem - kolczatkg lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w iloéci od 1 do 4 kg na 100 m?,
chyba ze ST przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewane s w ilosci 4 kg na 100 m?, chyba ze ST
przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,
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- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu
ostatecznego wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania
wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez walowanie kolczatka, mozna juz
nie stosowac¢ watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg skiadu
podanego w ST.

Pielegnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢é
okoto 10 cm,

— nastepne koszenia powinny sie odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wys.
trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinno by¢ wykonane z 1-
miesiecznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow
klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwszg potowe pazdziernika),

- koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywa¢ czesto i w
regularnych odstepach czasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysokosc¢ ciecia,
nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac¢ recznie; srodki
chwastobojcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowaé¢ z duzg ostroznoscig i
dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w
ciggu roku. Mieszanki nawozOow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢
skfadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:

— wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagqg azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
— okreslenia iloéci zanieczyszczen (w m),
— pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwaike,
- wymiany gleby jalowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstwy
rozscielonej ziemi,
— ilodci rozrzuconego kompostu,
- prawidiowego uwalowania terenu,
— zgodno$ci skiadu gotowej mieszanki traw =z ustaleniami dokumentacji
projektowej,
— gestosci zasiewu nasion,
- prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
— okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikbw o zbyt malej gestosci wykietkowanych
zdziebel trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:

- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw wraz z humusowaniem warstwa gr.
5cm

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej,
rozscielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
— pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie w
trakcie okresu gwarancyjnego — 12 miesiecy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy, kigcza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z budowg przyszkolnego placu zabaw
wedtug zatozen programu Rzadowego ,Radosna Szkota” w Lustawicach.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z instalowaniem i montazem urzgdzen sportowo-rekreacyjnych. tawek,
koszow na $mieci i furtek na placach zabaw.

Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ wszystkie prace tak, aby po wykonaniu
robot obiekt stanowit funkcjonalng catos¢. Dlatego tez nalezy zatozy¢ wykonanie
wszystkich prac, ktére okazg sie niezbedne dla prawidtowej realizacji robot.

1.4 Okre slenia podstawowe

Aprobata techniczna krajowa — nalezy przez to rozumieé¢ pozytywng ocene
techniczng przydatnosci wyrobu budowlanego do zamierzonego stosowania,
uzalezniong od spetnienia wymagan podstawowych prze obiekty budowlane, w
ktorych wyrdb jest stosowany.

Aprobata techniczna europejska — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene
techniczng przydatnosci wyrobu budowlanego do zamierzonego stosowania,
uzalezniong od spetnienia wymaganh podstawowych przez obiekty budowlane, w
ktorych wyrdb jest stosowany, wydang zgodnie 2z wymaganiami prawa
wspolnotowego Unii Europejskiej.

Krajowa deklaracja zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ oswiadczenie
producenta stwierdzajace, na jego wtasng odpowiedzialnosé, ze wyrdb budowlany
jest zgodny z Polskg Norma wyrobu albo aprobatg techniczna.

Kazdy wbudowany material, element, urzadzenie musi posiada¢ aktualng
deklaracje zgodnosci oraz musi by¢ oznakowany znakiem budowlanym.

Wyroby budowlane muszag by¢ transportowane, sktadowane, wbudowywane
zgodnie z warunkami okreslonymi w odpowiednich dokumentach odniesienia jak
aprobaty techniczne, Polskie Normy wyrobu oraz wszelkimi dodatkowymi
zaleceniami producentéw.

1.5 Prace towarzysz ace i tymczasowe.

Wykonawca zobowigzany bedzie do wykonania nastepujacych robét
zabezpieczajacych i tymczasowych:
- wykonanie odpowiedniego fundamentowania dla urzadzen, ktére zostang na
nich zamontowane (karuzela, sprezynowce i inne);
- zakotwienie urzgdzen bez mozliwosci przestawiania urzadzenia;
- wykonanie niezbednych wygrodzen i oznakowania stref niebezpiecznych;
- doprowadzenie i uporzagdkowanie terenu do stanu pierwotnego.

1.6 Ogolne wymagania dotycz gce robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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1.7 Przepisy BHP.
Bezpieczenstwo i ochrone zdrowia pracownikow okreslajg przepisy ustawy

Kodeks pracy i akty wykonawcze do tej ustawy m.in.:

rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 10.09.1996 r. w sprawie wykazu prac
szczegolnie ucigzliwych lub szkodliwych dla kobiet,

rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 01.12.1990 r. w sprawie wykazu prac
wzbronionych miodocianym,

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w
sprawie szczegOtowych zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i
higieny pracy,

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w
sprawie rodzajow prac, ktére powinny by¢ wykonywane przez co najmniej
dwie osoby,

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnial4.03.2000 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach
transportowych,

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

2 MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz ace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu placéw zabaw, objetymi niniejszg

ST, sa:

e Stal

e Drewno

- pionowe elementy no$ne o przekroju min. 9x9 cm z iglastego drewna
klejonego, pokryte lazurujaca powtoka lakierowa,

- impregnowane metodg prézniowo-cisnieniowg w klasie 4 Srodkirm np.
Adolit,

- elementy poziome (pomosty, trapy, schodki) z drewna modrzewia
syberyjskiego, z ryflowaniem 3 mm, malowane np. drewnolitem

- listwy fawek drewna iglastego gr. 4cm, trzykrotnie pokrytego lakierobejcg
w kolorze teak,

«  Plyta HDPE

- na dachy, barierki, ostony, siedziska

- barwiona w masie

- kolorystyka dostepna w 12 kolorach z przewaga koloréw znamiennych dla
programu Rzadowego ,Radosna Szkofa” ,tj. niebieski i pomaranczowy

e Liny

- na konstrukcje linowe przeplotni, wiez, pomostow, wejs¢, urzadzen do
wspinaczki

- lina poliprylenowa g 16 mm

- stalowy rdzen

- zlaczki z aluminium i tworzywa wysoko udarowego

kolorystyka dostepna w 5 kolorach

- okucia, stopy i inne elementy ze stali St3S



- pochwyty, slizgi, sprezyny, karuzele, kosze na smieci malowane farbami

proszkowymi

- slizgi wytozone blacha nierdzewng gr. minimum 1,5 mm

- furtka z profili stalowych o przekroju kwadratowym, tj. 80 x 80 mm dla

stupdéw, 40 x 40 mm dla ramy i 20 x 20 mm dla palisadowego wypetnienia
ramy, malowane proszkiem poliestrowym

- zabezpieczenie przed korozja poprzez ocynkowanie ogniowe

- kolorystyka RAL w/g dokumentacji technicznej

« Zeliwo

- podstawa tawki i stupek kosza na smieci: odlew Zeliwny malowany na

kolor czarny

* Beton

- C12/15, C16/20, C20/25 dobierany w/g zaleceh producenta

posadawianych urzadzen.

* Dodatkowe elementy

- konstrukcje nosne wyposazone w rowki montazowe dla innych elementéw

laczonych;

- elementy skrecane zabezpieczone kolpakami.

- elementy wykonane z materialdw nadajgcych sie do ponownego

przetworzenia;

Uzyte materialy powinny by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie zgodnie z rozporzadzeniem MSWIA z dnia 5 sierpnia 1998 r., a ich
wykonanie na budowie powinno by¢ zgodne z dokumentami dopuszczajacymi do
stosowania.

Zastosowanie przez Wykonawce materiatbw wariantowych, innych niz
przewiduje Specyfikacja, wymaga akceptacji przez Zamawiajgcego i Inspektora
Nadzoru. W tym celu nalezy powiadomi¢ ww. na tydzieh przed planowanym
zastosowaniem materialu zamiennego.

3 SPRZET.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez
Wykonawce, wiacznie z ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i
oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwa¢ sie sprzetem zapewniajgcym
spetnienie wymogoéw jakosciowych, ilosciowych i wymogéw bezpieczenstwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze powodowac uszkodzen
pozostatych, nie rozbieranych elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robét.
Zabrania sie uzytkowania uszkodzonych lub niesprawnych maszyn i urzadzen.

4 TRANSPORT.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawartg
umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robét.
Roboty wykonywaé recznie i przy uzyciu sprzetu mechanicznego oraz typowych
elektronarzedzi.
W trakcie prowadzenia prac montazowych sprzet nalezy zabezpieczyc
przed niepowotanym dostepem, aby nie dopusci¢ do wypadku.
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Prace montazowe powinny wykona¢ we wihasciwy sposOb osoby posiadajace
wymagane kwalifikacje. Prac montazowych nie mozna wykonywa¢ bez
szczegotowych instrukcji.

6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

Jakos¢ swiadczen i wykonania musi odpowiada¢ normom i przepisom polskim
wzglednie europejskim.

Po zakonczeniu prac montazowych i zabezpieczeniu sprzetu do zabawy,
nalezy dokona¢ przegladu kontrolnego pod katem bezpieczenstwa oraz
prawidtowosci dziatania i montazu. Przed rozpoczeciem eksploatacji nalezy
dokona¢ odpowiednich niezbednych czynno$ci naprawczych, jesli sprzet nie
przeszedt pomysinie przegladu.

Zawsze halezy przestrzega¢ nastepujacych ogolnych wytycznych:

- sprawdzi¢ powierzchnie w strefie bezpieczehAstwa, a w razie potrzeby
uzupehi¢ piasek, zwir lub wyréwnaé¢ elementy gumowe

- sprawdzi¢, czy w wyniku aktéw wandalizmu lub innych przyczyn nie powstaty
niebezpieczne katy lub otwory

- sprawdzi¢ sruby i w razie potrzeby dokreci¢. Poluzowane $ruby stanowig
zagrozenie i mogq spowodowac utrzymujace sie problemy z jakoscia,
szczegolnie w konstrukcjach drewnianych i ruchomych przyrzadach

- naprezy¢ liny w mostach linowych po krétkim okresie docierania

- smarowac ruchome czesci

- zapobiega¢ wypadkom, wymieniajgc zuzyte elementy

- bezzwlocznie wymieni¢ elementy, jesli sa one uszkodzone, aby mieé
pewnos¢, ze sprzeta dziala prawidlowo i nie stanowi zagrozenia dla
bezpieczenstwa

- sprawdzi¢ czy wszystkie otwory odptywowe sa drozne

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest ilo$¢ sztuk urzadzen.

8 ODBIOR ROBOT.
Roboty podlegajg odbiorowi koncowemu.
8.1 Odbidr ko ncowy.

Odbior kohcowy wszystkich zakreséw rob6t zostanie zgloszony przez

wykonawce.
Moze on nastgpi¢ jedynie po calkowitym zakonczeniu prac i przeprowadzeniu
zadowalajacych prob funkcjonowania.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

- zgodnos¢ wykonania ze Specyfikacjg Istotnych Warunkéw Zamoéwienia i

Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych;
- protokoly z odbioréw i realizacje postanowien dotyczaca usuniecia usterek;

8.2 Dokumenty powykonawcze i eksploatacyjne

Po wykonaniu prac Wykonawca przekaze nastepujgce dokumenty
- plany, szkice, nomenklature i schematy, sporzadzone zgodnie z rzeczywiscie
wykonanymi pracami,
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- instrukcje obstugi urzadzen lub, w przypadku ich braku, zalecenia dotyczace
uzytkowania, konserwacji i naprawy urzadzen,

- gwarancje dostawcow,

- deklaracje, certyfikaty, atesty, aprobaty

9 ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.

Roboty tymczasowe i towarzyszace nie stanowig, w sSwietle specyfikacji
technicznej, oddzielnego elementu rozliczeniowego. Wszystkie niezbedne roboty
tymczasowe i towarzyszace musza zosta¢ uwzglednione w ofercie wykonawcy.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA.
10.1 Normy.

PN-EN 1176-1:2001/A2:2005 Wyposazenie placow zabaw -- Cze$é 1: Ogdlne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan

PN-EN 1176-2:2001/A1:2005 Wyposazenie placow zabaw -- Czes¢ 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek

PN-EN 1176-3:2001/A1:2005 Wyposazenie placow zabaw -- Czes¢ 3: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni

PN-EN 1176-5:2001/A2:2005 Wyposazenie placow zabaw -- Czes¢ 5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli

PN-EN 1176-7:2000 Wyposazenie placéw zabaw -- Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwaciji i eksploataciji

i inne zwigzane z urzadzaniem i wyposazaniem placoéw zabaw.

10.2 Ustawy.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych.
Ustaw z dnia 26 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.

10.3 Rozporz gdzenia.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 r. — w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych
upowaznionych do ich wydawania.

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie
systemow zgodnosci wymagan, jakie powinny spehi¢ notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobéw
budowlanych oznakowaniem CE.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji technicznej (ST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru tablic informacyjnych przy budowie
przyszkolnego placu zabaw wediug zalozen programu Rzgdowego ,Radosna
Szkofa” w Lustawicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
rob6t zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania w postaci tablic
informacyjnych stosowanych w celu poinformowania o bezpiecznym sposobie
korzystania z placu zabaw i numerach serwisowych oraz alarmowych.

Okreslenia podstawowe
1.3.1. Tablica informacyjna pionowa

- znak wykonany w postaci tablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszczony
na konstrukcji wsporczej.

1.3.2. Tarcza tablicy

- element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tres¢ tablicy.
Tarcza moze by¢ wykonana z roznych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa
syntetyczne itp.) - jako jednolita lub skladana.

1.3.3. Lico tablicy

- przednia czes¢ tablicy, stuzgca do podania tresci. Lico tablicy moze byé
wykonane jako malowane lub oklejane (folig odblaskowg lub nieodblaskowa). W
przypadkach szczegoélnych (znak z przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico
znaku moze byc¢ zatopione w tarczy znaku.

1.3.4. Pozostate okre $lenia podstawowe
sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. 0Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania tablicy informacyjnej, na ktéry nie ma normy,
musi posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Znaki
drogowe powinny mie¢ certyfikat bezpieczenstwa (znak ,B”) nadany przez
uprawniong jednostke.



2.3. Materialy stosowane do fundamentéw tablic

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych tablic majg by¢
wykonywane betonu wykonywanego ,na mokro”,

Klasa betonu powinna by¢é zgodna z dokumentacjg projektowa. Beton
powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250.

2.3.1. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢é cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06712. Zaleca sie stosowanie kruszywa o marce nie nizszej niz klasa betonu.

2.3.3. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,odmiany 1”, zgodnie z wymaganiami normy
PN-B-32250.

2.4. Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nalezy wykona¢ zgodnie z
dokumentacjg projektowag i ST, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen,
zgodnie z propozycjg Wykonawcy zaakceptowang przez Inzyniera.

Konstrukcja nosna z belek z drewna klejonego trojwarstwowo o przekroju
9/9cm malowana farbami impregnacyjno - dekoracyjnymi typu Drewkorn lub
Drewnochron w kolorze soczystej zieleni.

2.5. Elementy mocuj ace

Wkrety do drewna 5x100 mm, Marki stalowe ocynkowane kapielowo wykonane
z blachy 86x86x5mm i rura @ 42,4mm

Zabezpieczenie elementéw stalowych przez odtluszczenie i cynkowanie
kapielowe Tarcza tablicy

2.6. Tarcza tablicy
2.6.1. Trwato $¢ materiatldw na wplywy zewn etrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze tablicy oraz potaczenie lica tablicy z tarczg
tablicy, a takze sposéb wykonczenia znaku, muszg wykazywac petng odpornos¢ na
oddziatywanie swiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujace w
normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng)
- przez caly czas trwatosci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.6.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy tablicy

Producent lub dostawca tablicy obowigzany jest przy dostawie okresli¢,
uzgodniong z odbiorca, trwatos¢ tablicy oraz warunki gwarancyjne dla tablicy, a
takze udostepni¢ na zyczenie odbiorcy:

a) instrukcje montazu tablicy,
b) dane szczegdétowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu tablicy,
¢) instrukcje utrzymania tablicy.

2.6.3. Materiaty do wykonania tarczy tablicy

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy tablicy sa:
- blacha stalowa,

2.6.4. Tarcza tablicy z blachy stalowej

Tarcza tablicy z blachy stalowej powinna by¢ zabezpieczona przed korozjg
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza sie
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stosowanie innych sposobéw zabezpieczenia stalowych tarcz tablic przed korozja,
np. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiem
uzyskania aprobaty technicznej dla danej technologii.

Nie dopuszcza sie stosowania stalowych tarcz tablic, zabezpieczonych
przed korozjg jedynie farbami antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg farbami
ochronnymi o odpowiedniej trwatosci, nie mniejszej niz przewidywany okres
uzytkowania znaku.

Whytrzymatosc¢ dla tarczy tablicy z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza
niz 310 MPa.

2.6.5. Warunki wykonania tarczy tablicy

Tarcza znaku musi byé réwna i gladka - bez odksztalcen plaszczyzny
znaku, w tym pofaldowan, wgie¢, lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp.
Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwichrowanie, pofatdowanie itp.) nie moze
wynosi¢ wiecej niz 1,5 % najwiekszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy tablicy musza by¢ réwne i nieostre. Znieksztalcenia
krawedzi tarczy znaku, pozostate po tloczeniu Ilub innych procesach
technologicznych, ktérym tarcza ta (w znakach drogowych sktadanych - segmenty
tarczy) byta poddana, muszg by¢ usuniete.

2.6.6. Kolorystyka

Tarcza znaku musi graficznie odpowiada¢ wzorcowi ,Radosna Szkola”
zwhaszcza pod wzgledem kolorystyki.

Wzor A:

Szkolne miejsce zabaw wyposazone
w ramach programu rzqdowego

Szkolny plac zabaw wyposazony
w ramach programu rzqdowego

(©) raposna szkota || (@) rADOSNA szKOLA

Miejsce na regulamin

A7
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Wzér B:

Szkolny plac zabaw
wyposazony w ramach
programu rzgdowego

Szkolne miejsce zabaw
wyposazone w ramach
programu rzqgdowego

©

RADOSNA SZKOtA

©

RADOSNA SZKOtA

A8a

Miejsce na regulamin

2.7. Materialy do monta zu tablic

Wszystkie ocynkowane faczniki metalowe przewidywane do mocowania
miedzy sobg elementéw konstrukcji wsporczych znakéw jak sruby, listwy, wkrety,
nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez peknie¢, naderwan, rozwarstwien i
wypuktych karbow.

taczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach
blaszanych lub paletach, w zaleznosci od ich wielkosci.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pionowych znakéw
drogowych powinien by¢ przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08.

Kruszywo do  betonu nalezy przechowywa¢ w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywami
innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane na wyréwnanym,
utwardzonym i odwodnionym podtozu. Prefabrykaty nalezy uktada¢ na podkiadach
z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm miedzy podtozem a prefabrykatem.

Tablice powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala
od materiatéw dziatajgcych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed
uszkodzeniami.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w gruncie spoistym,
- betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”,
- s$rodkéw transportowych do przewozu materiatow,
- przewoznych zbiornikéw na wode,
- sprzetu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogdlne wymagania dotycz Qgce transportu

Ogllne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow do pionowego oznakowania drog

Transport cementu powinien odbywa¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport kruszywa powinien odbywac sie zgodnie z PN-B-06712.

Transport znakow i sprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien sie
odbywac¢ srodkami transportowymi w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie sie
w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy wyznaczyé:

- lokalizacje tablicy, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni, krawedzi
pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,
- wysoko$¢ zamocowania tablicy na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujgce miejsca ustawienia tablic nalezy zabezpieczyé w taki
sposéb, aby w czasie trwania i odbioru robo6t istniata mozliwos¢ sprawdzenia
lokalizacji znakdw.

Lokalizacja i wysokos¢ zamocowania tablic powinny by¢é zgodne z
dokumentacja projektowa.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcj i wsporczych
tablic

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien byé
dostosowany do glebokosci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu.
Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna byto przystapi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentowych.
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5.4. Potaczenie tarczy tablicy z konstrukcj g wsporcz g

Tarcza tablicy musi by¢ zamocowana do stupka w sposob uniemozliwiajacy
jej przesuniecie lub obrot.

Materiat i sposéb wykonania potaczenia tarczy tablicy z konstrukcjg
wsporczg musi umozliwia¢, przy uzyciu odpowiednich narzedzi, odigczenie tarczy
tablicy od tej konstrukcji przez caty okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wystepujg czeste przypadki dewastaciji
znakéw, zaleca sie stosowanie elementow zlgcznych o konstrukcji
uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajacej ich rozlaczenie przez osoby
niepowotane.

Nie dopuszcza sie zamocowania tablicy do konstrukcji wsporczej w sposob
wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia srub mocujgcych przez lico znaku.

5.5. Trwalo §¢ wykonania tablic

Tablica musi by¢ wykonana w sposéb trwaly, zapewniajacy peilng
czytelnos¢ przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catym okresie jego
uzytkowania, przy czym wplywy zewnetrzne dzialajace na znak, nie mogg
powodowac znieksztalcenia tresci znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw be  tonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatbw do wykonania
fundamentow betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter
robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z
potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
Badania materiatow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z aprobatg techniczng lub z
deklaracja zgodnosci wydang przez producenta powinny by¢ sprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce
zbadanie wiasciwosci dostarczonych wyrobdw i materialtdbw w zakresie wymagan
podanych w punkcie 2.

Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:

- zgodnos¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacjg projektowg
(lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,

- prawidtowos¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z
punktem 5,

- poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5,

- poprawnos¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.

W przypadku wykonania spawanych zlgcz elementéw konstrukcji
wsporczych:

- przed ogledzinami, spoine i przylegajace do niej elementy taczone (od 10 do 20
mm z kazdej strony) nalezy doktadnie oczysci¢ z zanieczyszczen utrudniajacych
prowadzenie obserwacji i pomiaréw,



- ogledziny zigczy nalezy przeprowadzi¢ wizualnie z ewentualnym uzyciem lupy o
powiekszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin powinny by¢ stosowane
wzorniki, przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,

- w przypadkach watpliwych mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wytrzymatosci zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,

- zlgcza o wadach wiekszych niz dopuszczalne, okreslone w punkcie 5.5, powinny
by¢ naprawione powtérnym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sa;:
a) szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych oraz stupkéw,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéw pozostatych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robo6t oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru
ostatecznego.

Odbiér ostateczny powinien byé dokonany po catkowitym zakonczeniu
robot, na podstawie wynikow pomiaréw i badan jakosciowych okreslonych w
punktach 2 5.

8.3. Odbioér pogwarancyjny
Odbioru  pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu
gwarancyjnego, ustalonego w ST.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw
- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
- zamocowanie tarcz znakow drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-19701

PN-B-23010
PN-B-32250
PN-H-04651
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-82200
PN-H-84018
PN-H-84019

PN-H-84020

PN-H-84023-07
PN-H-84030-02

PN-H-93010
PN-H-93401
PN-M-69011

PN-M-69420
PN-M-69430

PN-M-69775

BN-89/1076-02

BN-82/4131-03

BN-88/6731-08

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci
korozyjnej srodowiska

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco o0golnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymato$ci. Gatunki

Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania
cieplnego. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnego
Gatunki

Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne

Spawalnictwo. Zigcza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podziat i wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali
Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i
napawania. Ogélne wymagania i badania

Spawalnictwo. Wadliwo$¢ zigczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogledzin zewnetrznych

Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania
i badania

Spawalnictwo. Prety i elektrody ze stopow stellitowych i prety z
zeliw wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowywanie.

przeznaczenia.
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