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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni
poliuretanowej przy budowie przyszkolnego placu zabaw wedtug zatozeh programu
Rzadowego ,Radosna Szkota” w Janowie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.

1.3 Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej placu zabaw w/g
wytycznych dokumentaciji projektowej oraz Rzgdowego programu ,Radosha
Szkofa”.

1.4 Ogolne wymagania dotycz gce robét
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotycz ace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.  Materiaty do nawierzchni poliuretanow

91



92



Wszelkie materiaty uzyte do produkcji nawierzchni oraz same nawierzchnie
posiadajg wymagane atesty PZH i ITB .

Nawierzchnie otrzymuje sie jednowarstwowo, przez ufozenie na
odpowiednio przygotowanym podiozu warstwy granulatu EPDM zespojonego
lepiszczem poliuretanowym. Warstwg odpowiadajaca za bezpieczny upadek jest
warstwa granulatu ktérej grubosé¢ ma zabezpiecza¢ przed upadkiem z wysokosci
maksymalnej 1,50 m, np. ELTAN Play gr. 45mm.

Kolorystyka nawierzchni:

« nawierzchnia w strefach ochronnych urzadzen -  kolor
pomaranczowy — paleta barw PANTONE: 152 C; RAL: 2011
Tieforange

« nawierzchnia $ciezki w obrebie placu zabaw — kolor niebieski —
paleta barw PANTONE: 540 C; RAL: 5003 Saphirblau

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogolne”.

Montaz odbywa sie poprzez nakladanie nawierzchni za pomocg
specjalistycznych urzadzen lub recznie. Wykonywanie nawierzchni poliuretanowych
wymaga duzego doswiadczenia i obwarowane jest Scistym rygorem
technologicznym, dlatego tez producent autoryzuje tylko tych wykonawcow, ktérzy
spetniaja odpowiednie warunki oraz wykazujg sie nalezytg starannoscig i
przestrzeganiem rygoréw jakosciowych.

Nalezy uzywaé najlepszych urzadzen do instalacji nawierzchni
poliuretanowych. Daje to gwarancje profesjonalnego montazu i pewnosé, ze efekt
finalny w 100% oddaje zatlozenia technologii producenta nawierzchni.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2.  Transport granulatu
Granulat mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2.  Przygotowanie podto za

Podloze stanowi przepuszczalna podbudowa 2z kruszyw i warstw
odsaczajacych.
Konstrukcja podtozai:
« warstwa wyréwnawcza — kliniec (5 - 20 mm) 50cm
« kruszywo tamane (32- 64 mm) 15,0 cm
« warstwa odsgczajgca — piasek 10,0 cm

5.3.  Przygotowanie podto za

« Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej
producenta.
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« Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.
« Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla
wykonawcy na realizowang

5.4.  Utrzymanie nawierzchni syntetycznej

Komponenty uzywane do wykonywania nawierzchni EPDM poza wysokag
elastycznoscig odznaczajg sie réwniez bardzo wysoka odpornoscia na zuzycie.
Oznacza to, ze nawet po kilku latach intensywnej eksploatacji nawierzchnia
zachowuje swoje najlepsze cechy. Duza elastycznos¢ czyni jg réwniez odporng na
celowe zniszczenie (wandalizm), dzieki czemu mozna jg stosowa¢ w obiektach
ogolnodostepnych i niestrzezonych. Wszystkie wymienione wlasnosci powoduja, ze
nawierzchnie z rodziny poliuretanowych nie wymagajg praktycznie zadnych (poza
normalnym zachowaniem czystosci) zabiegow konserwacyjnych, dzieki czemu
koszty ich utrzymania sg minimalne. Zaleca sie czyszczenie wodg z uzyciem myjki
cisnieniowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00. ,Wymagania
ogolne”

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne”

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00 ,Wymagania ogoéine”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? nawierzchni poliuretanowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— przygotowanie odpowiednich  warstw podbudowy w zaleznosci od
przepuszczalnosci

— dostarczenie materiatéw,

— mieszanie komponentéw, ukfadanie maty, natrysk

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. Normy i dokumenty zwi gzane

- Atesty PZH
- Instrukcje producentéw
— Norma PN/EN 1177 — nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki



